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Sammanfattning: Block 1, ODE

Nyckelbegrepp

Simulering

Explicit metod
Implicit metod
Differensmetod
Enstegsmetod
Runge-Kutta-metod
Adaptiv metod
Lokalt trunkeringsfel
Globalt trunkeringsfel
Noggrannhetsordning
Konvergens

Styv differentialekvation
Stabilitet
Stabilitetsvillkor
Stabilitetsomrade

Algoritmer

Eulers framatdifferensmetod (“Euler framat”, ”Explicit Euler”)

Eulers bakatdifferensmetod (Euler bakat”, ”Implicit Euler”)

Trapetsmetoden

Heuns metod

Klassiska Runge-Kuttas metod

Ekvationslésning vid implicit metod

Richardsonextrapolation

Omskrivning av andra ordningens ODE som system av forsta ordningens ODE

Analys

Analys av lokalt trunkeringsfel med Taylorutveckling

Analys av konvergens vid stegférminskning

Analys av trunkeringsfel med Richardsonextrapolation

Noggrannhetsordning

Analys av stabilitet med hjilp av testekvationen

Implicita metoder har oftast bittre stabilitetsegenskaper dn explicita metoder
och kan da ta storre steg

Implicita metoder fordrar mer arbete per berdkningspunkt &n explicita metoder
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Argumentation

Kunna virdera explicita och implicita metoder inbordes och gentemot varandra
ur noggrannhets- och effektivitetsaspekt

Kunna argumentera for val av noggrannhetskrav grundat pa krav pé
slutresultatet, kvalitet p4 indata och berdkningsnoggrannhet

Programmering och Matlab
Kunna anvénda Matlabs inbyggda kommandon for 16sning av ODE: ode45,
odel5s, etc

Kunna hantera och plotta resultatet av ovan nimnda kommandon
Matlab-kommandona | egend och subpl ot
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